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Generacion automatica de contenido formativo multimedia a partir de
documentacion de operaciones

Desarrollar una aplicacion en la que introduzcamos un pequefio documento
Word o pdf con contenido formativo y, a partir de ese documento, cree
contenidos multimedia para ayudar a comprender las informaciones y
aprender la realizacion de las operaciones

Se valorara: : Different

Techniques for Sal ;

La creatividad de los formatos

La precision de los contenidos

La facilidad de comprension

Mapa mental

Modo de evaluacion

La confidencialidad de las informaciones.
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= Ejemplo: Conceptos basicos de servomotores
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= Ejemplo: Conceptos basicos de variadores UNIDRIVE SP
UNIDRIVE SP
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Disefio de pinza robot para manipular
separadores de tela

Disefiar una pinza para un robot que sea capaz de
manipular separadores de tela que utilizamos para separar

capas de goma en paletas

Se valorara:
La creatividad de la solucion

El disefio
La robustez de la manipulacion
Diagrama de funcionamiento
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= Imagenes de paleta y separadores
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= Imagenes de paleta y separadores
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= La pinza tiene que acoplarse a un cambiador de herramientas marca
Zimmer, referencia WPR5100:
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